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Questions 1, 2, 3 et 4 

Liaison ponctuelle de normale yyyy Liaison rotule de centre B 

Liaison ponctuelle de normale yyyy Liaison linéaire annulaire d’axe xxxx 

Palonnier d’hélicoptère 2 
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Questions 5, 6 et 7 



 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

0YYYY 2c2'1122p =+++

030cos.57.Y78.Y 2c2p =°−

0866,0.57.25078.Y 2p =−

78
12341Y 2p = daN158Y 2p =

 

(1) 

0250YYY 2'1122p =−++(2) 

01234178.Y 2p =−

0X12=

{ } { } { } { } 0BBBB =+++ →→→→ ττττ 2c21'212p

daN158Y 2p −=

(3) 0ZZ 2'112 =+

(4) 

⇒  

⇒  2'112 ZZ −=

Questions 8 et 9 



 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

070.Y54.Y35.Y 2'12c2p =+−−(6) 

070.Y54.25035.158 2'1 =+−−

(5) 

daN271
70

19030Y 2'1 ==

(3)+(5) 

daN137Y 2'1 =

daN271Y12=

70.Y135005530 2'1−=−−

070.Z 2'1 =−
 

⇒  
0Z 2'1 = ⇒  0Z 2'1 =

⇒  0Z12=

⇒  

(2)+(4)+(6) 

271158250Y 2'1 −+=

0250YYY 2'1122p =−++

⇒  

122p2'1 YY250Y −−=



 
 
 
Vecteurs résultantes : 1 cm = 100 daN 
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